§_SI TP N°09 : OUVRE PORTAIL FAAC, COMMANDE PAR SYSTEME MICROPROGRAMME

=

S

Connaissances Algorigramme

Capacités Traduire le comportement d'un systeme

Configurer le produit et le faire fonctionner
Générer automatiquement le programme et
l'implanter dans le systeme

Activités (1 H)

Ressources documentaires Dossier technique ouvre portail

Ouvre portail didactisé

Ressources materielles Micro ordinateur avec logiciel FLOWCODE

Ce TP a pour objectif de réaliser la commande de I’ouvre portail FAAC par systeme microprogrammé.

1. PRESENTATION

L'ouvre-portail a pour réle d'ouvrir et de fermer le vantail (battant) du portail, suivant un processus
automatique et sans effort pour l'utilisateur. Il est actionné par un moteur monophase.

L'ouverture du portail est commandée par le conducteur du véhicule par clavier a code (au portail coté
extérieur).

2. FONCTIONNEMENT SIMPLIFIE

Lorsque l'utilisateur tape le bon code, le portail s'ouvre completement et la barriére s'immobilise en
position ouverte. Aprés 5 secondes la barriere revient en position fermée.

Le code d'entrée est constitué de quatre chiffres. Ce code est 1234. La LED rouge (reliée a DO) s'allume
pendant 0,3 seconde lorsqu'on appuie sur une touche du clavier (pour confirmer la prise en compte de
I'appui). Lorsque le code frappé est exact la LED verte s'allume pendant 1 seconde et le portail s'ouvre.
La touche # permet d'annuler le code entré et de réinitialiser la frappe du code.
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2.2. DESCRIPTION DES ENTREES ET SORTIES DU MICROCONTROLEUR

SORTIES :
— DO commande la led rouge ;
— D1 commande séquentiellement le portail par des impulsions ('1' logique) de durée 1s : la
premiere impulsion ouvre le portail, la deuxieme l'arréte, la troisiéme le referme.

ENTREES :
— D2 est commandé par l'interrupteur de fin de course ouverture (FDCOUV). D2 = '1' quand le
portail est en position complétement ouverte ;
— D3 est commandé par l'interrupteur de fin de course fermeture (FDCFERM). D3 ='1' quand le
portail est en position fermée ;
— D4 est commandé par la fonction DETECTION D'OBSTACLES. D4 = '1' quand un obstacle
est détecté a I'entrée du portail.
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3. ALGORIGRAMME DE COMMANDE SIMPLIFIEE DE L'OUVRE 4. MACRO ACTION
PORTAIL Cette MACRO commande I'ouverture du portail.
On donne ci_dessous, I’algorigramme de commande de I’ouvre portail. Pour une meilleure lisibilité
I'ensemble du traitement non étudié (la scrutation du clavier, I'acquisition du code frappé et la &5 Dessiner dans le cadre ci-contre l'algorigramme de
comparaison avec le code d'entrée) est réduit au test “code exact ?" la. MACRO ACTION qui commande l'ouverture du

portail par une impulsion au niveau '1' sur D1 d'une durée
de 1 seconde.

» 4.1. EDITION DE L'ALGORIGRAMME

v
Initialisati ici ichi
| | Hansaion | | ‘B Avec le logiciel FLOWCODE, ouvrez le fichier
FAAC2.fcf présent dans le répertoire documents en
consultation/TP09 du lecteur classe.
N
“®)  Compléter la MACRO ACTION située au bas de
I’algorigramme (double-cliquer dessus et valider par le
0 bouton OK et Edit Macro).
[[ ouwirleportail [|—— MACRO ACTION 4.2. SIMULATION DU FONCTIONNEMENT
_\" B Tester par simulation le fonctionnement de l'algorigramme en cliquant sur les touches du clavier
|| le code d'entrée. Que se passe-t-il ?
N !
—— MACRO FIN_OUVR
0 |"| FAIRE VERIFIER LA SIMULATION PAR LE PROFESSEUR.
|
[ Ameterlemotewr [ |—— MaCRO ACTION _/J 4.3. MISE EN (EUVRE DU MICROCONTROLEUR
¢ ™ Relier la carte électronique programmable au PC par un port USB situé en facade.
| Attendre 5 secondes | ‘I,
i [I\LACRO FERME i Compiler le programme en cliquant sur le bouton représenté. Si aucune erreur n'est détectée, le
logiciel (PIC FLASH 2) de programmation du PIC s'ouvre automatiquement.
| | Fermer le portail | |—[ MACRO ACTION "'
- “B Pour programmer le PIC, cliquez sur le bouton load HEX et sélectionner le fichier FAAC2.hex sur

votre lecteur personnel. Cliquez ensuite sur le bouton Write pour programmer le PIC.

“B) Tester et valider la modification de I’algorigramme.
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5. MACRO FIN_OUVR: ARRET DU MOTEUR EN FIN DE COURSE
OUVERTURE

Cette MACRO attend l'ouverture compléete du portail et
commande l'arrét du moteur.

&< Dessiner l'algorigramme de cette MACRO.

5.1. EDITION DE L'ALGORIGRAMME

L'exécution de la MACRO FIN_OUVR doit intervenir
apres la commande d'ouverture. Dans I'algorigramme
principal, il faut ajouter l'appel a cette MACRO juste
apres la MACRO ACTION. (On utilisera la variable
FDCOUV pour stocker I'état de D2.)

“®)  Editer et compléter la MACRO FIN_OUVR

5.2. SIMULATION DU FONCTIONNEMENT

“B)  Tester le fonctionnement par simulation. Indiquer les différentes phases du test :

5.3. MISE EN (EUVRE DU MICROCONTROLEUR

‘B Compiler le programme. Programmer le PIC en cliquant sur le bouton Write. Vérifier le bon
fonctionnement du programme : frapper le bon code d'entrée et constater I'ouverture puis l'arrét du
portail.

Ramener ensuite le portail en position fermée (par la clé ou par une nouvelle frappe du code d'entrée).

FAIRE VERIFIER LE FONCTIONNEMENT PAR LE PROFESSEUR.

6. MACRO FERME : FERMETURE DU PORTAIL APRES 5 SECONDES

Cette MACRO commande la fermeture du portail
5 secondes aprés qu'il se soit arrété en position ouverte.

& Dessiner I'algorigramme de cette MACRO.

L'exécution de cette MACRO doit intervenir juste aprés
celle écrite précédemment (FIN_OUVR)

6.1. EDITION DE L'ALGORIGRAMME
“®)  Editer et compléter la MACRO FIN_OUVR

6.2. SIMULATION DU FONCTIONNEMENT

“B Tester le fonctionnement par simulation. Indiquer les différentes phases du test :

6.3. MISE EN (EUVRE DU MICROCONTROLEUR

B Compiler le programme. Programmer le PIC en cliquant sur le bouton Write. Vérifier le bon

fonctionnement du programme.

FAIRE VERIFIER LE FONCTIONNEMENT PAR LE PROFESSEUR.
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